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Patent -/schufczanapriiche 



1^ Pahrbares Ger^t zum Reinigen von Schwimmbecken durch 
Ansaugen und Absondern von Im Berelch des Beckenbodens 
beflndlichen Slnkstoffen, qekennaeichnet durch die 
Kbmbinatlon folgender^ teilwelse an 8ich bekannter Merk- 
male: 

a) das Gerat (1) welst elne SaugdUse (2) auf , die Uber 
elnen AnschluBstutzen (56) und elnen Saugschlauch 
(22) mlt elner dem Schwimmbecken zugeordneten, auBer^ 
halb des Schwlnmibeckens beflndllche UknurElzf liter an-* 
lage verblndbar Ist; 

b) ferner welst das GerSt (1) sich gegenOberliegende 
Antrlebsrader (4 und 5} auf^ von denen das b^. die 
AntriebsrSder (5) der elnen Selte In Ihrer Drehrich--* 
tung umkehrbar sind; 

c) 2sur Steuerung der Drehrlchtung des bzw# der Antrlebs- 
rSder (5) 1st mlndestens eln auf Hlndemlsse reagle- 
render PClhler vorgesehen; 

d) zum Antrleb der AntrlebsrSder (4 und 5) des GerStes 
(1) 1st zwlschen SaugdUse (2) und AnschluBstutzen (56) 
eln rotlerender FlUsslgkeltsmotor (3) vorgesehen* 

2» Gerat nach Anspruch 1, dadurch qekennaeichnet ^ daS das 
Gerat (1) zwel Antrlebsrader (4 und 5} und elne Lenk-» 
rolle (6) aufwelst. 

3. Gerat nach Anspruch 2, dadurch qekennaeichnet , daB die 
gemelnsame Drahachse der Antrlebsrader (4 und 5) wenlg^ 
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stens in der Naha des Schwerpunktes des Cerates (1) 
veriauft, 

4. Gerat nach Anspruch 1 und 2, dadurch aekenaze lchnet. 
dafi die Saugdtlse (2) auf der der Lenkrolle (6) aljge- 
kehrfce Seite der Aatrlebsrader (4 vaad 5) angeordnet ist, 

5. GerSt nach Anspruch 1, dadurch q ekeangeichnet, dafl die 
Saugdilse (2) mit einsn nachgiebig gelagerten Schaber Oder 
dgl. (17) versehen ist. 

6. Gerat nach Anspruch 1, dadurch qe kenngelchnet. dafl der j 
fUr den Saugschlauch (22) vorgesehene Anschluflstutzen , 
(56) des Cerates (1) ala DrehgelenfcanschluB (21) ausge- j 
bildet ist. 

7. Gerat nach Anspruch 1, dadiirch q akennzeichnet, daB der 
Oder die FUhler (8) auf einem Bogen, vorzugsweise etwa 
einem Kreisbogen angeordnet sind, der sich Uber einen 
vorbestiramten Winkel der Vorderselte des Cerates (1) 
erstreckt. 

8. Gerat nach Anspruch t, dadurch qe kennzeichnet. daB im 
Fall der Anordnung mehrerer POhler (8) aufeinanderfblgen- 
de POhler (8) sich teilweise Uberlappend angeordnet sind 
bzw. ohne Zwischenraum aneinander anschlieflen- 

9. Gerat nach Anspruch 8, dadurch qe kennzeichnet. dafl die 
FUhler (8) als aweiarmige, untereinander durch Lenker (39) 
verbundene Hebel ausgebildet sind^ 

lo. Gerat nach Anspruch 1, ^aHureh oafcennzelghnet.daB der 
Oder die FUhler (B)^mlt einem Steuerglied zum Steuern 
der Drehrichtung elnes der beiden Antrlebsrader (5) an- 
triebsverbunden sind. 

_ - 18 ~ 
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11. GerSt xiach Anspruch 10, dadurdi qekennaelchneb . daB 
das Steuerglled den Abtrleb elnes Wendegetrlebes (7) 
steuert. 

12© Gerat nach Anspruch 11, dadiirch gekeimzeichnet ^ daS 
das Wendegetriebe (7) elnem der Antrlebsrader (5) zu«- 
geordnet 1st. 

13 • GergLt nach Anspruch 12, dadurch gekennaelchnet. daa 
das elne Antrlebsrad (5) mit einer Laufbilchse (26) 
drehfest verbunden Ist, auf der eln mit dem Steuer- 
glled (36) in Antriebsverbindung stehendes und mit 
der Laufbttchse (26) drehfest verbxmdenes Kupplungs- 
glied (29) axial verschiebbar angeordnet ist, das in 
Antriebsverbindung mit dem einen oder dem anderen von 
zwei gegensinnig angetriebenen, axial zur LaufbQchse 
(26) gelagerten Zahnraldern (27 und 28) bringbar ist. 

14. GerSt nach Anspruch 1, dadurch qekennzelchnet, daa 
der Fliissigkeitsmotor (3) aus einer mit einera EinlaA 
(10) und einem AuslaB (11) versehenen Kantmer (12) be^ 
steht, in der ein mit schwen]cbaren PlUgelklappen oder 
dgl. (14) versehener Rotor (13) derart angeordnet ist, 
daB sich der von benachbarten Fliigelklappen (14) ein- 
geschlossene Ratim auf dan Weg der Fliigelklappen (14) 
vom Ausla0 (11) ssum BinlaO (10) stetlg verringert. 

15. Gerat nach Anspruch 14, dadurch qekennzeichnet . daB 
der Rotor (13) im wesentlichen als zylindrischer, in 
sich geschlossener KSrper ausgebildet ist, an dessen 
Itofang in gleichmaBiger Verteilung eine Mehrzahl von 
untereinander gleichen FlUgelklappen (14) schwenkbar 
gelagert ist. 

16. Gerat nach Anspruch 15, dadurch qekennzeichnet. daB 
die Fliigelklappen (14) in vollstHndig ausgesdiwehkter 
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Stellung dea zwischen Rotor (13) und Kammer (12) 
geblldefcen freien Querschnitt - im Weg swischen 
EinlaC (10) und AuslaB (11) - praktisch vollstandlg 
ausfUllen. 

17. .Gerat nach Anspruch 1, dadurch gelcennzelchnet , daB 
die AntrlebsrSder ( 4 und 5) unterschiedlichen Durcli- 
messer haben. 

18. GerSt nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet ^ dafl 
das Gerat mit einem Handgriff bzw. elner Elnhangevor- 
richtung (53) versehen Isto 



Koblenz I den 8. 3a 1976 



Der Vertreter 
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Falirbares vierHt ziim Re^.nlg/^n von Schwlmm- 
becken durch Ansaugen und Absondera von 
im aereich des Beckenbodens befindllchen 
Slnkstoffen 

\ 

__ — 

Stand der Technik 

I 

i 

Fahrbare Gerata zum Relnlgen von Schwlmmbecken dmrch An- I 
saugen und Absondern von Im Berelch dea Beckenbodens be- ' 
findlichen Slnkstoffen sind in unterschledlichen AusfUh- i 
rungsformen bekannt. Die ur^BS 698 185 beschrelbt be- 
reits elnen Schlanimsaugeri der aua elnem auf dem Boden 
des Schwinunbeckens verfahrbaren Wagen besteht, dec Saug- 
dlisen aufweist und ilber eine mlt elnem am Wagen befind- 
llchen Saugstutzen verbundene Saugleltung mlt einer Ptimpe 
verbunden bzw# verbindbar isto Die Purape ist demnach ge- 
trennt vora Schlammsauger angeordnet und nicht Merkmal des 
Schlammsaugerso Auf dem Boden des Schwlmmbecken verfahren 
wlrd dieser bekannte Schlammsauger mlt Hllfe eines von 
einer Bedlenungsperson zu zlehenden Schleppseiles. Inso- 
fern ist dlesar bekannte Schlammsauger aufwendig, da fUr 
selnen Betrleb stets elne Bedlenungsperson notwendlg lst« 
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Elne erhebliche Verbesserung des zuvor erwShnten Schlamm^ 
saugers stellt das Bodenreinlgungs- und Behandlungsger^t 
fiir Schwlmmbecken nach der DT«PS 1 238 649 dar* Dieses 
GerSt arbeltet selbsbtStlg und soli aufgrund seiner Icon- 
struktlven Elnzelhelten In der Lage seln, den Boden des 
zu reinigenden SchwiimnbecJcens einer MSanderlinle folgend 
und derart bestreichen, daO ein lUckenlbses Bearbeiben 
der gesamten Boden£ia.che gewShrletstet ist. Das mlt Hil- 
fe dieses GerStes gegebenenfalls Im Berelch des Bodens 
des Schwimmbeckens abgesaugte Wasser wird unter Zugrunde- 
legung der Beschrelbung zur DT-PS 1 238 649 von Relnl- 
gungs- und/oder Behandlungsvorrichbungen aufberelbet, 
die slch am GerSt selbst beflnden. Im Falle elner Fllte** 
rung des Wassers vrSlre demnach am GerSt eln fQr derartl* 
ge GerSte an slch bekannter Filter sack Oder dgl» vorge- 
sehen* Das wiirde bedeuten, daB In das zu relnlgende 
Wasser der Wirkung des Flltermaterials entsprechend 
felne Schmutzteilchen zuriickgelangen und demnach elne 
den heutigen hygienlschen Erfordernlssen entsprechende 
Relnlgung mlt elnem derartlgen Ser&t nlcht moglich ist. 
Darilber hinaus benc5tigt dieses bekannte Bodenrelnigungs- 
und BehandlungsgerS[t fiir Schwimmbecken sum Antrieb elek- 
trische Motoren, die im Hlnbllck auf die enge Verbindung 
mlt Wasser elne erhebliche GefSlhrdung von Personen dar- 
stellen kSnnen# Abgesehen von den (ibrlgen aufwendlgen 
konstruktlven Merkmalen dieses bekannten GerMtes bllden 
auch schon die erw3.hnten elektrischen ^fotoren wegen der 
notwendlgen elnwandfrelen Abkapselung gegentiber Wasser- 
elntrltt elnen erhebllchen Kbstenfaktor bel der Herstellung 
des Gerates. Darttber hinaus kann der zur DT-PS 1 238 649 
eingerelchten Zusatzpabentanmeldung entsprechend der 
DT-PS 1 297 844 noch entnommen werden, daB auch mlt dlesem 
GerSt kelneswegs eln liickenloses, vorgeplantes Bestreichen 
der gesamten BodenflSche elnes Schwimmbeckens Innerhalb 
elne svorbestimm ten Zeltraumes gewShrlelstet Isto Xm Falle 
von Im Schwimmbecken beflndlichen Hlndernlssen wie Treppen, 
Stelgleltern und dgl. sowie bel imebenem Verlauf des Becken- 
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bodeiis Oder nicht rechtwinklig zueinander angeordneten 
Seitenwanden des Schwlmmbeckens 1st ein IQCkenlosfts 
Bestreichen dea gesaraten Bodens eines Schwinunbeckens 
mlt diesem GerSt sogar grundsStzlich ausgeschlossen. 

In Brkenntnis der Tatsache, dafl es rait vertretbarem Auf- 
wand praktisch unmSglich ist, ein Schwlmmbecken inner- 
halb eines verhaitnismaflig kuraen Zeltraums planmafllg 
und vollstandig durch Ansaugen und Absondem von im Be- 
reich des Beckenbodens beflndlichen Sinkstoffen zu rei- 
nlgen, wie es die zuvor erwShnte D-f-PS 1 233 649 be- 
scKreibt, schlSfjt dits DT-OS 1 920 172 eine ebenfalls 
selbsttatig arbeitende Maschine zum Reinigen von Schwinmt- 
becken vor, die auf dem Boden eines Schwlmmbeckens mit 
Hllfe eines elektrlschen Motors verfahrbar ist tind die 
ihce- AntrlebsElchtung mit Hilfe von POhlem und von den 
Pahlern geateuerten Wendegetrieben selbsttatig steuert. 
Demnach bestreicht diese Maschine den Boden eines 
Schwirarabeckens in im wesentlichen nicht vorherbestiramter 
Weise. Das von dieser Maschine abgesaugte Wasser durch- 
lauft elnen an der Maschine befestigten Filter sack und 
gelangt unralttelbar danach wieder in das uragebende Was^ 
ser des Schwlmmbeckens. Abgesehen von den bereita vor- 
stehend aufgezeigten Hachteilen eines derartigen, am 
Reinigungsgerat selbst befindlichen Filter sackes, kann 
aber auch das im Bereich der Maschine befindliche Was- 
ser derart verwirbelt wer^Jen, daa eine optimale Reini- 
gung ausgeschlossen ist« Dieser Nachtell wird welter da- 
durch verstarkt, daB in Fahrtrichtung der Maschine vor 
der SaugdUse Antrlebsrader vorgesehen slnd, die eben- 
falls eine Verwirbelung des umgebenden Wassers bewirken. 
Bel dieser bekannten Maschine ist schliefllich auch nach- 
teilig, das aum Antrieb der Maschine wie auch der Pumpe 
ein Blektromotor vorgesehen ist. Abgesehen von der zuvor 
berelts angesprochenen GefWirdung von Personen durch das 
Vorhandensein eines elektrlschen Antrieba an einem der- 
artigen Gerat ist aber auch ein gewisser nennenswerter 
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Energiebedarf zum iBetrieb des Gerates notwendlg, der eben 
in Form von eleiCtrischer Energie zugeftlhrt werden niufl« 
Dariiber hinaus beeinfltiBt das Vbrhandensein eines geson- 
derten elektrlschen Antriebs die Herstellungskosten die- 
ses Urates erheblicho Ferner ist es bei dem erwahnten Ge- 
rat noch als nachteilig anzusehen, dafl die dort zur Steue- 
rung der Pahrtrichtting vorgesehen PUhler infolge ihrer be- 
sonderen Ausbildung iro Fall der AnnShenung dieses bekann-- 
ten Gerfttes an Im fiereich des Beckenbodens befindliche 
Steigleitern Oder dgl. zu Beuregungsbehinderungen des Ge- 
rates AnlaB geben konneno 



Aufqabe 

Dem Gegenstand der vorliegenden Anmeldung liegl: die Au£- 
gabe zugrunde, ein fahrbares GerSlt zum Reinigen von 
Schwimmbecken dxirch Ansaugen und Absondern von im Bereich 
des Beckenbodens befindlichen Sinkstoffen zu schaffeni das 
sich gegeniiber bekannten GerMten durch einfachen, kosten- 
sparenden Aufbau auszeichnet, das ohne Aufsicht betreib- 
bar ist und bei dem die Moglichkeit einer Gefahrdung von 
Personen durch Blektrizitat ausgeschlossen ist und welcdies 
dennoch mit grSBtmSgllchem Reinigungseffekt arbeitet. Die- 
se Aufgabe ist mit der im kennzeichnenden Tell des An- 
spruches 1 beschriebenen Brflndung gelSst, 



Vorteile 

Das erfindungsgemSBe GerSt zum Reinigen von Schwimmbecken 
durch Ansaugen und Absondern von im fiereich des Becken«- 
bodens befindlichen Sinkstoffen zeichnet sich durch ver- 
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h^ltnlsmaOlg elnfachen konstnilctiven Aufbau und diirch 
mlnimales Gewlcht auso Dariiber hinaus 1st es pralctlsch 
wartuagafrel betreibbar* Zttm Antrleb des GerSltes wlrd 
Icein Elektromotor verwendet, sondern eln Fliisslgicelts- 
motor. Dieser FlUsslgkeltsmotor bezlehi ,* : Anbrlebs- 
energie aus dem Sbrom des Uber die Saugdiiee voxi der 
auBerhalb des Schwimmbeckens beflndlicheix UntwSlzfllter- 
anlage angesaugben und zu flltemden Wasserso Somlt 
wird ftlr den Betrieb des erfindungsgemaBen GerStes 
keine gesonderte Bnerglequelle und Insbesondere kelne 
elektrlsche Energlequelle benStigt. Dabei arbeltet das 
Gerat praktlsch gerauschlos. Die Nach belle elnes bel 
bekannten Gerates vorgesehenen Fllbersackes welst das 
erfindungsgen^e GerSLb nichb auf* Infblge des Aufbaus 
tiblicher XAivalzanlagen Isb vlelmehr elner alien heub<- 
zutage gesbellten hygienlschen Anforderungen gerecht- 
werdende Filterung des Wassers zu erweurten. Die Kon-* 
strukbion des erflndungsgemSBen Ger^bes Isb fUr ein Im 
wesenbllchen planloses Befahrens des Bodens elnes Schwlmm- 
beckens ausgelegb, so daB nach Hebhoden der Sbablatlk 
errechnet werden kann, nach welcher Bebrlebszeib der Bo- 
den elnes bestlmmben SchwlmmbeGkens wenlgstens zum 
allergrSBten Tell vom GerMb bestrlchen worden isb. 

! 

Bine besonders einfache AusfUhrungsform elnes erflndungs- 
gemSBen Ger^bes nennb der Anspruch 2 9 wonach das GerSb 
auf Insgesamb drei Radern bzwo Rollen l^ufb, und zwar 
auf zwel Anbrlebsradem und elner Lenkrolle* Bel dieser 
bevorzugben AusfUhrungsform des erflndiongsgemSBen Ge- 
r3.bes sollbe enbsprechend dem Vorschlag nach Anspruch 3 
die gemelnsame Drehachse der AnbrlebsrSder wenlgstens 
In der NShe des Schwerpunkbes des GerMbes verlaufen, ZoB. 
ebwa lobrechb unberhalb des Schwerpunkbes. Auf dlese Wei- 
se wlrd das GerSLt besonders lelchb manfivrlerfSLhlg. 

Xn weiterer vorbellhafber Ausgestalbung der Erfindung Isb 
die Saugdiise auf der der Lenkrolle abgekehrten Selbe der 
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Antxlebsrader angeordnet. Diese im Anspruch 4 genannte 
AusfUhrungsform hat den Vorteil, dafl die Antriebsrader 
in Bewegimgsrichtung des Cerates gesehen vnd bel in 
wesentlicher geradXiniger Bewegung des Gerates hinter 
der Saugduse liegen, so dafl die Antriebsrader nicht 
Sinlcstoffe aufWirbeln kcJnnen, die nicht zuvor in den Bereich 
der SaugdUse gelangt waren. 

In zwedcnSSiger Ausgestaltung der SaugdUse des erfindungs- 
gemaoen Geirfltes wird nach Anspruch 5 vorgeschlagen, dafl 
die Sa .,«"ttsfe mit einein nachgiebig gelagerten Schaber 
Oder dgl. -wersehen isto Dleser Schaber kann z.Bo unter 
der Wirkung einer Peder stehend entweder direkt auf dem 
za reinigenden Beckenboder Oder aber ura ein vorbestlinintea 
MaB darttber gefUhrt werden, so daO am Boden befindliche 
Stoffe, wie z,B. Kalk, abgeschabt und abgesaugt werden 
k5nnen. Infclge der nachgiebigen Lagerung das Schaber s 
weicht dieser nicht wegzuschabenden grSfleren BrhShungen 
auf dem BeCkenboden aus. 

Da das erfindungsgeraaae Gerat tiber einen Saugschlauch 
und nur mit diesera itiit einem ortsfeat am Beckenrand be- 
findlichen AnschluB einer Umwaizfilteranlage verbunden 
ist, muB wegen der mehrmaligen Richtungsumkehr des Ce- 
rates im Betrieb wenigstens ein Drehgelenk zwischen Ge- 
rat und AnschluB der TAnwaizfilteranlage vorgesehen sein. 
Entsprechend dem Vorschlag nach Anspruch 6 ist der fUr 
den Saugschlauch vorgesehene AnschluB stutzen des Cerates 
aXs nrehgelenkanschlufi ausgebildet. 

Bine besonders bevorzugte AusfUhrungsform des erfindungs- 
gemaaen Cerates kennzeichnet sich entsprechend dam Vor- 
schlag nach Anspruch 7 dadurch, dafl der oder die PUhler 
auf einem Bogen, vorzugaweise etwa einem Kreisbogen an- 
geordnet sind, der aich ttber einen vorbestlmmten Winkel 
der Vorderselte des Cerates erstreckt. In Weiterbildung 
dieses Vorschlages schlieflen entsprechend Anspruch 8 
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im Palle der Anordnxing mehrerer FUhler aufeinanderfolgende 
PQhler ohne Zwlschenraum anetnandex- an bzw. sind sich 
teilweise Uberlappend am Gerab angeordneto Hlerdurch wlrd 
erreicht, daB das Gerat unter jedem beliebigen mSglichen 
Wlnkel gegen eine Wand bziir« aln anderes Hindernls fahren 
Icann, ohne daB die Funktlon der Elnrlchtungen zum Be-- 
wlrken der Richtungsumkehr bzwp RichtimgsSnderxmg hler- 
durch In Irgendelner Wei so beelnfliifib wtlrde. 

Entsprechend Anspruch 3 sind die Fuhler fejcner zweckraSLBlg 
als zweiarmige, unterelnander durch Lenker verbtmdene 
Rebel f ausgeblldet« 

Elne besonders elnfache Ausfilhrungsform fUr die Steuerung 
der &xderung der Antrlebsrlchtung des GerStes glbt An- 
spruch 10 an. Hiernach sind der oder die Piihler rait elnera 
Steuerglled zum Steuern der Drehrlchtung eines der beiden 
Antriebsrader antrlebsverb\inden* ZweckmSBlg steuert dabei 
das Steuerglled entsprechend dem Vorschlag nach Anspruch 11 
den Abtrleb elnes Wendegetrlebens. In Weiterblldung dleser 
Konstruktlon 1st nach Anspruch 12 das Wendegetrlebe elnem 
der AntrlebsrSder zugeordnet. Zum Zweck der Xnderung der 
Drehrlchtung dieses elnen Antrlebsrades 1st dieses mlt 
elner Laufbiichse fest verbunden, auf der eln mlt dem 
Steuerglled in Antriebsverblndung stehendes und mit der 
LaufbUchse drehfest verbundenes Kupplungsglled axial ver- 
schlebbar angeordnet lat, das In Antriebsverblndung mlt 
dem elnen oder dem anderen von zwel gegenslnnlg angetrle- 
benen, axial zur Laufbiichse gelagerten Zahnrftdern bring- 
bar Ist. 

Im Hlnbllck auf den Antrleb des erflndungsgemSBen GerStes 
schiagt Anspruch 14 vor, daB der FlUsslgkeltsmotor aus 
elner mlt elnem ElnlaB und elnem AuslaB versehenen Kammer 
bestehti in der eln mlt schwenkbaren FlCigelklappen Oder 
dglo versehener Rotor derart angeordnet 1st, daB slch der 
von benachbarten FlUgelklappen elngeschlossener Raum auf 
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auf dem Weg der Flugelklappen vom AuslaB zum ElnlaB 
siietlc/ verrlngert. Dabel ist entsprechend Anspruch IS 
zweckmSBlg der Rotor im wensentllchen als zylindrlschery 
in sich geschlossener Korper ausgebildet, an dessen 
Utnfang in gleicIimaBlger Verteilting eine Melirzalil voa 
unfcereinander gleichen PlilgelJcXappeu schwenlcbar gela- 
gert isto Nach Anspruch IG sind dabei Flugelklappen, 
Ho tor und Kammer der art aufeinander abgestimrat, dafl 
die Flugelklappen in vollstSLndig ausgeschwenkter Stel- 
lung den zwiscben Kotor und Kaimcier gebildeten freien 
Querschnibt - lin Weg zwischen EinlaB und AuslaB - 
praktlsch vollst^ndig ausfUllen. 



Die Erfindung wird anhand der Fig. 1-5 der Zeichnung 
im folgenden an einem Ausfuhrungsbeispiel n&her erlgu- 
tert» 

Es zeigen 

Fig* 1 eln erflndungsgemSBes Gergt in perspek- 
tivischer Darstellungj 

Fig. 2 das Gerat nach Fig. 1 teilweise und in 
der Seitenansicht} 

Fig. 3 das Gerat nach Fig* 1 inj der Vorderan- 
sicht und teilweise im Schnitt| 

Fig. 4 das Ger^t nach Fig* 1 in der Drauf sicht 
und teilweise im Schnitt und 

Fig, 5 * das Gerglt nach Fig. 1 ebenfalls in der 
Drauf sicht mit welteren Einzelheiteno 

Das erfindungsgemSBe, fahrbare GerSt zum Reinigen von 



Briauterunq der Erfindung 
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Schwimmbecken durch Ansau-jen und Absondern von im bcrc*icli 
des Beckenbodens befindlichen Sinkstoffcn ist in dor 
Zeichnung allgemein rait 1 baselchnet. Dio v:es^,iltlich*?n 
Elemente des Gerates 1 sind eino Saugduse 2, ein FlUssig- 
keitsmotor 3, AnbriebsrSder 4 imd 5 sowie aine Lenkrolle 6, 
ein Wendegetxiebe 7 und das Wendegebriebe 7 sbouerndij 
PUhler 8. 

Der FlQssigkaitsmotor 3 v/eisb einen flbtorkasten 9 mit 

einera EinXaB 10 und einem AuslaB 11 fUr eine Kanuner 12 

auf^ In der Kammer 12 ist ein Robor 13 mit um zur Achso 

des Rotors parallele Achsen schwenkbaren PlUgelklappen 

Oder dgl. 14 drehbar gelagert^ Die bogenformige, und zwar | 

etwa spiralformig verlaufende Wandung 15 der Kammer 12 ' 

und die Lager stelle des Rotors 13 sind derart gewEhlt, j 

dafl sich der von benachbarten Fliigelklappen Oder dgl, 14 j 

eingeschlossene Raum auf dem Weg der PlUgelklappen vom 

AuslaO 11 zum Binlao 10 der Kammer 12 stetig verringert. I 

Mib Hilfe dieser Kbnstriiktion exnes Plttssigkeitsmotors ' 

steht eine zum Antrieb des GerStes ausreichende Energie ' 

zur Verfiigung trotz der verhSltnismaBig gorlngen Sau^- ! 

leistung einer auBerhalb des zu reinigenden Schwimm- j 

beckens befindlichen, Ublichen Umwaizfiltoranlage. - Die I 

sich an den EinlaB 10 anschlieBende SaugdCise 2 tcagt im 

Bereich der SaugdiisenSffhung zwecfcmSBig einen Schaber 

Oder dgl. 17. Der Scliaber 17 ist um eine quer zur gerad- 

linigon Dewegungsrichtung des GerStes 1 an der SaugdHse 2 

befestlgte Achse 18 verschwenfcbar gelagerb. Vorzugsv/eise 

greift am Schaber 17 bzw. an einem mit dem Schaber 17 

verbundenen Hebel 19 eine Feder 20 an, so daB der Schaber 17 

in Richtung auf die AntriebsrHder 4 und S zu entgegen 

Feder kr a ft verschwenkbar ist. 
« 

An den AuslaO 11 der Kammer 12 des Pltlssigkeihsmotors 3 
schlieflt sich ein DrehgelenkanschluB 21 fUr einen Saug- 
schlauch 22 an. 
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D"-e AntriebsrSder 4 und 5 siad auf einer V/elle 23 ge- 
lagert, die in ini Koborkcisten 9 befindlichcn Lagern 24 
und 25 drehbar gfelcigort Ist* VRLhrend das Anrriebsrad 4 
mic oer Welle 23 drehfest v.:icbunden lot, ist das An- 
trlcbsrad 5 mlt eXaer Lauii:>uchs8 26 drehfest verbiinden, 
dla auf dem dem Antrlebsrad 4 gegenliberllegendeni nlcht 
xiRher bazeichneben Wclletiabschnlbt der Welle 23 drehbar 
gelagerfc Isb* Auf der dera Aiitriebsrad 5 gegentiberlie- 
genden Seite der Laufbllchse 26 beflndet sich ein Zahn- 
rad 27> das mit der VJelle 23 drehfesb verbunderx isto Fer- 
ner ist auf der Laufbiichse 26 eln wei teres Zahorad 20 
drehbar gelagerto Zwischen den ZahnrEdern 27 und 28 ist 
auf der Laufbiichse 26 ferner eln Kupplungsglied 29 vor- | 
gesehen, das mit der Laufbiichse 26 uber eine Keilver- 
bindung 30 drehfest verbunden ist und auf der Laufbiich-- 1 
se 26 axial verschiebhar angeordnet ist. Das Kupplungs- \ 
glied 29 vreist an beiden Stirnseiten Zapfen oder dgl- 31 
auf, die rait in den Zahnradern 27 und 28 befindlichen 
Bohrxingen 32 bzwo 33 k:orrespondieren# Im Kupplungsglied 29 i 
befindet sich ferner eine uralaufende Nut 34, in der Rol- j 
len 35 sich diametral gegenUberliegend geftihrt sinde | 
Die Rollen 35 sind an den freien Enden einer Gabel 36 \ 
drehbar gelagert, die uia eine ortsfeste, zur Drehachse 
der Rollen 35 parallele Achse 37 schwenkbar ist. An der 
GaJbel 36 greift ferner ein Arm 38 an, der dirckt bzw* 
Uber Lenker 39 mit Armen 40 von Ptihlern 8 antriebs ver- 
bunden ist. Die Arme 38 und 40 bzw. die Lenker 39 und- 
die Arme 40 sind Uber Bolzen 41 gelenkig miteinander ver- 
bunden. Uber Lagerbolzen 42 sind die einen zweiarmigen 
Hebel blldonden Fuhler G mit einem etwa kreisfcirmigen 
Rahmen 43 des GerStes 1 verbundena Ziu: Lagerung der Ftlh- 
ler 8 mit Kilfe der Lagerbolzen 42 am Rahmen 43 sind an 
diesem Lagerstellen, z.B« Laschen 44, vorgesehen. Die Si- 
cherung der Lagerbolzen 42 kann z.B. [iber Splinte verge- 
nommen sc.'^n. 

VJahrend das mit der Welle 23 drehfest verbundene Zahnrad 27 
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mlt elnem au£ einer Achse 45 dre^nbar -jelagsirten Zahn- 
rad 46 kSmmt, kHnunt das Zahnrad 2o mxb fjin-am auf einer 
Achse 47 befindlich^n weiteren Zahnrad 48, bin ^:?hnra- 
der 46 und 48 etehen unterelnander ■»l>5nfall3 in Aa- 
trisbsverbindung. Perner lot das Zahnrad 46 mx-c einem wei- 
teren auf der Achse 45 gelagerten Siahnrad drehfest ver- 
bunden, das mit elnem Rltzsl 50 kSinrnt. Das Ritrel 50 ist mit 
der Welle 51 des Rotors 13 des I'lassigku-itsmotors 3 dreh- 
fest verbunden. 

thaer nicht nSher dargestellbe Mittel grtiift an der Sabol 
36 die Kraft einer Peder 52 an, wodurch das Kupplungs- 
glied 29 in die in den Pig. 1, 3 und 5 der Seichnung 
dargestellte Stellung gebrc^cht wird. 

Am Itotorkasten 9 des GerUtes 1 befindet sich zweckmSBig 
ein Handgriff, sine BinhSngevorrlchtung oder dgl. 53, 
so daO das erflndungsgemaBe GerSt leicht^r zu raanipulle- 
ren ist, insbesondere leichter In ein gefulltes Schwimm- 
becken hinabgelassen und aus dem BecJcen wleder, z.B, mit 
Hilfe einer Stange, entnommen werden kann. 

Die Wirkungsweise des in den Pig. 1-5 der Zeichnung ge- 
sselgten Gergtes wird io folgenden beschrleben. 

Nachdem das GerSte 1 iiber den Drehgelenkanschlufl 21 mit 
dem Saugschlauch 22 verbunden ist und das andare Ende des 
Saugschlauches 22 m3.t einem tlblicherweise etwa in Hohe des 
Wassersplegels des Schwimmbeckens befindlichea Anschlufl 
der a\iflerhalb des Sdiwlmmbeckens befindlichen Umwaizfilter- 
anlage verbunden ist, wird das GerSt 1 z.B. mlt Hilfe 
einer geeigneten Stange, deren eines Ende an dem Hand- 
griff bzw. der Elnhangevorriclitung 53 angreift, auf den 
Boden des Schwimmbeckens hinabgelassen. Sobald die Urawaia- 
filteranlage in Betrleb gesetzt wird, wird Uber die Saug- 
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duse 2y den FlUsslgkeltsiaotor 3 und den Saugschlauch 22 
Wasser angesaugto Das den FlUsslgkeltsmotor 3 durchstrcS- 
mende Wasser setzt dentin der Kammer 12 des FlUsslgkeits- 
motors 3 befindlichen iiotor 13 In eine derarfc gerichtete 
nrehbewogungy wle es durch denPfell 54 angedeutet isto 
Wahrend der DreKbewegung des Rotonj 13 bef inden sich die 
FlUgelklapp'^n 14 swischen BinlaG 10 und Auslafl 11 in 
Drehrichtung gesehen in maximal ausgeschwnkter Stellung, 
so dafl dar an dieser Stelle gegebene freie Querschnitt 
zwischen Wandung 15 der Kaxnraer 12 und Rotor 13 praktlsch 
vollstandlg von der sich gerade in diesem Bereich befind-- 
lichen PlUgelklappe abgeschlossen wird. Nach dem Verlassen 
dieses Bereiches wird die jeweilige Flttgelklappe entlang 
des weiteren Verlaufes der Wandung 15 der Kammer 12 ste- 
tig zur Welle 51 des Rotors 13 hin verschwenkt, was aus 
der Darstellung in Fig. 2 der Zeichnung ohne weiteres zu 
entnehmen ist. Das hierbei zu verdrSngende Wasser hat in 
Richtung auf den AuslaB 11 hin Ablaufiuoglichkeit, well die 
FlUgelklappen 14 feel schwenkbar um nicht r^er bezeichne- 
te Drehachsen ge lager t sind und bereits schon bel gering- 
fUgiger, zum Rotor hin gerlchteter SchwexUcbewegung einer 
FlOgellclappe ein gewisser freier Querschnitt zwischen der 
zylindrischen MantelflMche des Rotors 13 an der betreffen- 
den Stelle und der dieser Stelle zugekehrten Kante einer 
Fltigelklappe 14 freigegeben ist. Im ubrigen wird eine 
Fliigelklappe 14 bai entsprechendeni Druck in dem in Dreh- 
richtung gesehen zwischen Auslafl 11 und EinlaB 10 befind- 
lichen Raum zum Druckausgleich eine entsprechende Schwenk- 
bewegung durchfUhren^ 

Der Rotor 13 des Flttssigkeltsmotors 3 treibt iiber das 
Ritzel 50 die ZahnrSder 49 und 46 ano Das Zahnrad 46 treibt 
seinerseits sowohl das Zahnrad 27 als auch das Zahnrad 48 
an. wahrend das Zahnrad 27 dement sprechend in der Drehrich- 
tung des Zahnrades 27 das Antriebsrad 4 des GerStes 1 an- 
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treibty wlrd das Antriebsrad 5 vom Zahnrad 27 Uber das 
Kupplungsglled 29 und die mlb dem Kuppluagsglled 29 dreh- 
fest verbundena Laufbiichse 26 Im gleichen Drehslim und 
mit glelcher Drehzahl wle das Antriebsrad 4 angetrleben. 
Stobald das GerSt 1 im Verlauf seiner Vorwartsbewegung - 
die SaugdUse 2 liegt dabei in Bewegungsrichtung des Ge- 
rates 1 hinter der Welle 23 fur die Antriebsrader 4 und 5 - 
in den Bereich eines Hindernisses wie z.Bo einer Becken- 
wandy einer Creppe Oder einer Sbeigleiter gelangt^ wird 
wenigstens einer der E'lihler 8 in der Weise betStigt, da6 
die unberi^einander gelenkig miteinander verbundenen FOh- 
ler eine derartige Schwenkbewegung vollfUhreni daB di^ 
vors^ugsureise etwa kreisbogenfSrmig gestalteten, mit 55 be- 
zeichneten PUhlerenden auf den Rahmen 43 zu bewegt werden. 
Nach entsprechend groBer AuslenJciing der i'tihlerenden 55 der 
PUhler 8 ist das Kupplungsglled 29 iiber die Gabel 36 mit 
Hilfe der Arme 40 der Fiihler 8 in die der Darstellung in 
der Zeichnuntj entgegenc;oset2te Endstellung gebracht« In 
dieser entgegen der Kraft der Feder 52 fUr d±e Zelt des Ab- 
kehrens von einera Hindernis gehaltenen Stellung des Kupp*- 
lungsgliedes 29 wird das Antriebsrad 5 des GerStes 1 nicht 
vom Zahnrad 27, sondern vom mit dem Zahnrad 48 fcSmmenden 
Zahnrad 28 fiber das Kupplungsglled 29 und die Keilverbin - 
dung 30 angetriebeno Das bedeutet, daB fur die Zeit des 
Abkehrens von einem Hindernis das Antriebsrad 5 im zum Dreh- 
sinn des Antriebsrades 4 entgegengesebzten Drehsinn ange«» 
brieben wird« Dementsprechend wird sich also bei entsprechend 
ausgelenkten Fiihlerenden 55 der Fuhler 8 das GerMt 1 um 
eine durch die Drehachse der AntriebsrgLder 4 und 5 gehende^ 
etwa lotrechte Drehachse drehen. FUr den angenommenen Fall 
gleich groBer AntriebsrSder wtlrde diese lotrechbe Drehachse 
In der Hltte zwlschen beiden AnTriebsrSLdern liegen* 

Der zum Antriebsrad 4 gegensinnige Antrieb des Antriebsrades 
5 wird solange aufrecht erhalten, bis der in Drehrichtung 
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des Cerates 1 ersto pahler 8 rait seinem FUhlerende 55, 
- v/elches etwa dem Antrlebstad 4 benachbart ist das 
betreffende Hindernis verlSlfit. Dementsprechend erfolgt 
die Drehung des Cerates 1 wa die erwahnte etwa lobrechte 
Achse bei von oben betrachtetem GerSt entsprechend dec 
Darstellung in Pig. 5 entgegen dein Uhrzeigerdrehsinn. 
Aus der Anordnung und Verteiiung der Pahler 8 Uber einen 
vorbestimmten umfangbereich des GerStes 1 wilrde deshalb 
bei etwa rechteckigen Schwimmbecken eine gewisse Zick-zack- 
Bewegung des GerUtes 1 auf dem Boden des Schwimmbeckens 
erfolgen. 



Der Bewegungsverlauf des erfindungsgemaflen Gerates kamx 
dadurch variiert werden, dafi die Antriebsradar unterschied- 
liche Dxirchmesser aufweisen, so dafl sich das GerSt bei 
I Vorwartsbewegung entlang eines mehr oder weniger stark ge- 



Anstelle des bei der Briauterung eines Ausfahrungsbeispiels | 
der Brfindung beschriebenen Wendegetriebes sind selbst- • 
verstandlich auch andere wendegetriebe, z.B. Planetenrader- j 
getriebe, elnsetabar, welche elnem Fachmana zux Auswahl 
stehene 

Ferner ist es mSglich, anstelle der in der Zeichnung ge- 
aeigten AusfOhrungsform von die Bewegungsrlchtung des er- 
findungsgemaflen Gerates steuernden FOhlern diese nicht als 
aweiarmiga, mit Lenkem untereinander verbundene PUhler 
ausaufUhren, sondern ParalleXogrammfahrungen fOr die POh- 
ler vorzusehen, so dafi diese belm Auftreffen des Gerates 
auf ein Hindernis keine schwenkbewegung urn eine am Gerat 
feste Achse durchfUhren, sondern ZoB. in Richtung auf die 
zuvor erwahnte lotrechte Drehachse des Gerates bin parallel 
verschoben werden. 

Die Erfindung ist nicht auf das in der Zeichnung dargestellte 



kriinmiten Bogens bewegt. 
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AusfUhrungsbei spiel beschrankt, sondern umfaflt alle raog- 
llchen AusfUhrungBformen, die in den Rahmen des iaean- 
spruchten Schutzumfanges fallen. 
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